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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem opracowania jest projekt zasilania w energig elektryczng budynku DWORCA LOKALNEGO Z CZESCIA
USLUGOWA w Kolbuszowej dz. nr ewid. 1546/61, 1546/63 i 1546/65 oraz zabezpieczenie urzadzen podziemnych
kolidujacych z poszerzonym wjazdem na dworzec (inwestor: GMINA KOLBUSZOWA, ul. Obroficéw Pokoju21 ).

1.2 Zakres stosowania ST

Zgodnie z obowiazujaca Ustawa z dnia 29.01.2004r Prawo Zaméwien Publicznych (Dz. U. Nr 19/2004r poz. 177) niniejsza
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWIORB) jest jednym z dokumentéw przetargowych. W
my$l art, 31.1 Ustawy Inwestor opisuje przedmiot zamdwienia za pomoca dokumentacii projektowej oraz specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych.

1.3 Zakres robét objetych ST
Wymagania zawarte w tej specyfikacji dotycza wszystkich czynnosci , ktore umozliwiaja i maja na celu wykonanie prac dla

inwestycji jak wyzej.
Projekt techniczny obejmuje swoim zakresem:

Ziacze kablowo-pomiarowe ,ZK-3/4L" z wylacznikiem przeciwpozarowym ,WPP" na budynku
Wewnetrzne linie zasilajace ,WLZ-1","WLZ-2", ,WLZ-3", ,\WLZ-4" i ,WLZ-5"
Tablice rozdzielcze ,TR-1”, , TR-2”, "TR-3", ,,TR-4", "TR-5", "TRK”, "TOZ"
Instalacje o$wietlenia podstawowego

Instalacje zasilania awaryjnego i ewakuacyjnego

Instalacje gniazd wtyczkowych 1-fazowych

Instalacje wentylacji

Instalacje klimatyzacji

Zasilanie urzadzen technologicznych Z

Zasilanie monitoringu wewnatrz i na zewnatrz budynku

Zasilanie napedu rolet R1,R2,R3

Zasilanie kurtyn powietrznych ,,KP”

Zasilanie glosnikéw i tablic informacyjnych

Instalacje stabopradowg

Instalacje sygnalizacji pozaru

Przytacz teletechniczny

Ochrone przeciwporazeniows,

Instalacje potaczen wyréwnawczych

Ochrone odgromowa

Zabezpieczenie istniejacych urzadzen teletechnicznych ORANGE
Zabezpieczenie istniejacych urzadzen teletechnicznych MMP

Zabezpieczenie kolizji kabla do zasilania BIEDRONKI z poszerzonymi wjazdami na dworzec
Zabezpieczenie kolizji swiattowodu TELCOM z wjazdem na dworzec

1.4 Okreélenia podstawowe
Okreslenia uzyte w niniejszej ST nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:




1.4.1 Dziennik budowy -opatrzony pieczecig Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania
wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow, przekazywania
polecen i innej korespondencii technicznej pomiedzy Inwestorem, Wykonawca i projektantem.

1.4.2 Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca kwalifikacje i uprawnienia zgodnie z Ustawa z dnia
07.07.1994. Prawo Budowlane (z poznigjszymi zmianami), wyznaczona przez Inwestora do nadzorowania robdt i
upowazniona do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji budowy.

1.4.3 Kierownik budowy - osoba posiadajaca kwalifikacje i uprawnienia zgodnie z Ustawa z dnia 07.07.1994r Prawo
Budowlane (z pozniejszymi zmianami), wyznaczona przez Wykonawce do kierowania robotami i upowazniona do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji budowy.

1.4.4 Kosztorys inwestorski - kosztorys opracowany na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 18.05.2004r w
sprawie metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego(Dz.U. nr130/2004 poz.1389).

1.4.5 Kosztorys ofertowy — kosztorys stanowiacy kalkulacje ceny oferty przygotowywany przez wykonawce przed
wykonaniem robét, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia
13.07.2001r w sprawie metod kosztorysowania obiektow i robot budowlanych (Dz. U. nr 80/2001 poz. 867).

1.4.6. Kosztorys nakladczy - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem)w kolgjnosci  technologicznej ich
wykonania.

1.4.7 Ksiega obmiaru robét - akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami siuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.4.8. Linia kablowa - kabel wielozytowy w ukiadzie jedno - Iub wielofazowym, tacznie z osprzetem.

1.4.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.4.10. Napigcie znamionowe linii kablowej lub oprawy oswietleniowej - w przypadku pradu
przemiennego napiecie migdzyprzewodowe, na ktore linia kablowa lub oprawa oswietleniowa zostata
zbudowana.

1.4.11. Oprawa o$wietleniowa - zespdf elementow i urzadzen optycznych, elektrycznych, mechanicznych
sluzacych do rozsylania i przeksztatcania strumienia $wietinego wyemitowanego ze zrodta $Swiatta, a takze
do ochrony zrodia $wiatta przed czynnikami zewnetrznymi i ochrony srodowiska przed niebezpiecznym
oddzialywaniem zrodia $wiatla, zawierajacy niezbedne elementy stuzace do podtaczenia go do instalacji
zasilajacej.

1.4.12. Polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez inspektora nadzoru inwestorskiego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacii robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.13. Projektant - osoba posiadajaca kwalifikacje i uprawnienia zgodnie z Ustawa z dnia 07.07.1994r
Prawo Budowlane (z pozniejszymi zmianami), bedaca autorem dokumentacji projektowe;.



1.4.14. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja zadania okreslonego dokumentacjg
projektowa.

1.4.15. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowey, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.16. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ trenu budowy.

1.4.17. Wspélny Stownik Zamowien (WSZ) - system klasyfikacji produktéw, usiug i prac budowlanych stworzony na
potrzeby zaméwien publicznych. WSZ skiada sie ze stownika gléwnego oraz stownika uzupelniajacego. Stownik glowny
obejmuje nazwy dostaw, robot budowlanych lub ustug, ktorym przypisane zostaly okreslone 9-cyfrowe kody. Pierwsze dwie
cyfry okreslaja dzialy, pierwsze trzy cyfry okreslajg grupy, pierwsze cztery cyfry okreslaja klasy, pierwszych pig¢ cyfr okresla
kategorie. Ostatnia dziewiata cyfra ma charakter kontrolny i stuzy do zweryfikowania prawidtowosci poprzednich cyfr.

1.4.18. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng catosc technologiczng lub
konstrukcyjna, zdolna do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych.. Zadanie moze
polegaé na wykonaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowii.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot odpowiada za jakosc ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Inwestor w trybie i terminie okreglonych w umowie o wykonanie robot budowlanych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i ksigge obmiarow robot, oraz
STWIORB. Z czynnosci przekazania placu budowy zostanie sporzadzony protokd.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB oraz inne dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego
Wykonawcy s3 czeécig umowy o wykonanie robot. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w
dokumentacji projektowej a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory dokona
zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacig projektowa i
STWIORB.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pefni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWIORB , ale osiagnigta
zostanie mozliwa do zaakceptowania jakosé robot, inspektor nadzoru inwestorskiego moze zgodzic sig na ich
pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny umownej, zgodnie z ustaleniami szczegdtowymi umowy o
wykonanie robot.

W przypadku, kiedy materiaty lub prace nie beda w pefni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWIORB, oraz wptynie na
to niezadowalajaca jakosé robot, to takie materialy beda niezwiocznie zastapione innymi, a zakwestionowane elementy
robét wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacych obiektéw na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét budowlanych.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z
Zamawiajacym projekt zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W czasie wykonywania robot
Wykonawca wykona drogi komunikacyjne , zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo innych uzytkownikow
obiektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez inspektora nadzoru



inwestorskiego , tablic informacyjnych. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene
kontraktowa zawarta z Inwestorem.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6tWykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w
czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1. Wykonawca na dwa miesiace przed rozpoczeciem dzialalnosci (zwigzanej z realizacjg robét)
powodujacej powstawanie odpadow niebezpiecznych w rozumieniu Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 . o
odpadach (Dz.U.2001.62.628 z dnia 20 czerwca 2001 r.) zobowigzany jest do opracowania i uzgodnienia z
Zamawiajacym programu gospodarki odpadami niebezpiecznymi, a nastepnie przedtozenia go odnosnym
wladzom administracyjnym i uzyskanie zatwierdzenia zgodnie z ustawa,

2. W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy

b) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk i drog dojazdowych

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
° zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

. mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowe;,

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie placu
budowy.

Materialy latwopalne beda skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na istniejacej czesci obiektu oraz uzyska od edpowiednich wiadz bedacych
wtascicielami tych urzadzen zgode na wykonywanie robdt w ramach wykonywania instalacji objetych zadaniem
inwestycyjnym. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktdre majg
by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen na terenie budowy i powiadomic inspektora nadzoru
inwestorskiego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalaci
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkie]
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego Inwestora.



1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet | odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg
uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koricowego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymania budowy, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczag roboty polegajace na odpowiednim zabezpieczeniu placu budowy, nie
pbzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9.Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pefni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie
informowac¢ inspektora nadzoru inwestorskiego . Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.10 Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

(Gdziekolwiek w Kontrakcie powolane s konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ majg materialy, sprzet i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez inspektora. Roznice pomiedzy powofanymi normami, a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone inspektorowi nadzoru
inwestorskiego do zatwierdzenia.

Zaplecze Inwestora (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz
inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w kontrakcie w celu umozliwienia petnienia
funkcji nadzorczych na budowie.



2. MATERIALY

2.1, Zrédia uzyskania materialéw

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkelwiek materialéw przeznaczonych do Robét
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

Zatwierdzenie partii (czesci) materiatéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robét instalacyjnych.

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny spelniac warunki okre$lone w odpowiednich normach przedmiotowych i
posiada¢ odpowiedni certyfikat lub aprobate techniczng.Materialy podstawowe uzyte do wykonania robot instalacyjnych
elektrycznych, winny pochodzié od producentow posiadajacych certyfikat potwierdzajgcy wdrozenie systemu zapewnienia
jakosci na zgodnos¢ z norma 1SO 9001.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataci
zrodia pochodzenia materiatow uzytych do wykonania instalacii elektrycznej wewnetrznej budynku
wielorodzinnego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoS¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zradia.

Wykanawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatéw do robét instalacyjnych.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora. Jesli inspektor nadzoru inwestorskiego zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany przez inspektora.

Kazdy rodzaj robot instalacyjnych, w ktdrym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczag sie z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.4, Warianfowe stosowanie materialéw
Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim
zamiarze co najmniej na tydzien przed uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez w/w inspektora . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze byé pdzniej zmieniany bez zgody inspektora nadzoru.




2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét

instalacyjnych, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ , przydatnost do

robot i byly dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie miejsca budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem
lub poza miejscem budowy w magazynach zorganizowanych przez Wykonawce. Sposéb skladowania materiatow
elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju sktadowanego
materialu. Materialy takie jak ; rozdzielnice wnetrzowe, oprawy owietleniowe, osprzet kablowy, konstrukcje wsporcze
nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i o$wietlonych.. Rury instalacyjne twarde
RVS nalezy skladowa¢ w wigzkach w pozycji pionowej, kable w czasie skiadowania powinny znajdowac si¢ na bgbnach.
Dopuszcza sie skladowanie krotkich odcinkéw przewodéw kabelkowych w kregach. Materialy z rozbiorki sg wtasnoscig
Zamawiajacego. Wykonawca uwzgledni w cenie ich transport do miejsca sktadowania wskazanego przez Zamawiajgcego.

2.6. Wykaz wazniejszych materiatéw stosowanych w robotach bedacych przedmiotem opracowania:

ZESTAWIENIE MATERIALOW DLA INSTALACJI SLtBOPRADOWEJ

Benzyna do ekstrakcji

Centrala Sygnalizacji Pozaru CSP-104 z zasilaczem i akumulatorami
Dysk 6TB

Glosnik ESP-250/WS

Glosnik ETS-422/WS

Gniazdo DB-100

Gniazdo komputerowe RJ45 pit, kat.6 podwojne do puszki podiogowej
Gniazdo komputerowe RJ45 plt, kat.6 pojedyncze

HUB USB aktywny 7 portow

10 Kabel przytaczeniowy mikrofonu

11 Kabel YKY 0,6/1kV 3x1,5-mm2 RE

12 Kamera koputowa BCS-DMIP3300-IR

13 Kamera tubowa BCS-TIP6500IR

e~ WN =

14 Klawiatura i mysz USB - do obslugi komputera monitoringu miejskiego
15 Klawiatura i mysz USB - do obslugi komputera systemu informacji

16 Klawiatura sterujaca kamerami USB

17 Kolki rozporowe plastykowe

18 Kolki stalowe Fi-6:mm E90

19 Komputer do podgladu monitoringu miejskiego

20 Komputer systemu informacii

21 Korytko "BAKS" KPR 100H60
22 Mikrofon PA-5000PTT
23 Modut komunikacji CSP-ETH Satel

24 Monitor 24" do monitoringu dworca

25 Monitor 24" do obstugi systemu informacji - na dyzurce
26 Monitor 24" do odtwarzania nagran

27 Monitor 42" do pracy ciaglej

28 Mysz USB do obstugi rejestratora monitoringu dworca
29 Okablowanie HDMI dla obstugi monitorow

30 Optyczna czujka dymu SATEL DRP-100

3 Ostona rurowa SRS-75 do kabli, sztywna

32 Panel krosowy 48xRJ45 Kat. 6 UTP



33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63

65
66
67
68
69
70
71
72
73
74

OO~ AW —

Panel wentylacyjny 19"/1U

Panel zasilajacy 19" 7 gniazd

Pokrywa OL 500x500 do studni kablowej bez wietrznikéw
Przewéd HDGs 2x1,5mm2

Przewod OMY 2x1,5:mm2

Przewodd UTP 4x2x0,5 kat. 5 Zelowany

Przewodd UTP 4x2x0,5 kat.6

Przewod YDY 450/750V 3x1,5:mm2

Przewod YnTKSY 1x2x0,8

Puszka odgalezna izolacyjna n.t. 75x75-mm, do szyjek ztacznych
Puszka PIP1-N

Rama RLpd 500x1000 podwéjna samodzielna studni kablowych telekomunikacyjnych
Rejestrator BCS-NVR1608-4K-Il z dyskami 4x6TB

Reczny Ostrzegacz Pozarowy SATEL ROP-100

Router internetowy

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RL18

Rura elektroinstalacyjna PVC gladka sztywna RL21

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RL47

Rura elektroinstalacyjna PVC karbowana RVKLn 18-mm
Spirytus denaturowy

Spoiwo cynowo-ofowiane LC 60 z topnikiem TLR-157

Studnia kablowa zelbetowa SK1, przelotowa

Switch dla monitoringu NETGEAR M4100-24G-POE+

Switch Netgear M4100-50G-POE+

Sygnalizator akustyczny SATEL SPP-100

Szafa RACK EmiterNet 42U 19"

Sruby kotwiace

Sruby stalowe zgrubne z nakretkami i podktadkami

Tablica informacyjna duza PKP

Tablica informacyjna mata PKP

Uchwyt odstepowy U-18 do mocowania rur elektroinstalacyjnych
Uchwyt odstepowy U-21 do mocowania rur elektroinstalacyjnych
Uchwyt odstepowy U-47 do mocowania rur elektroinstalacyjnych
Uchwyt stalowy do przewodéw E90

Wspornik $cienno-sufitowy korytka kablowego

Wzmacniacz systemu naglosnienia PA-5240

Zasilacz awaryjny CyberPower RACK 19" PR3000ELCDRT2U
Zestaw transmisji USB po RJ-45

Zlaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL18
Zlaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL21
Zlaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL47
Zigczka PVC ciénieniowa 2-kielichowa

ZESTAWIENIE MATERIALOW DLA INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Bednarka ocynkowana St0S 25x4-mm

Czujnik ruchu wewnetrzny Philips Detektor ruchu LRM1000/00 OS mov det - zasieg 6m
Gniazdo wtyczkowe p.t. 2P+Z, 10/16A, 250V PT-130

Gniazdo wtyczkowe p.t. 10A 2P+Z P44

Gniazdo wtyczkowe p.t. 10A 2P+Z z kluczem DATA

Gniazdo wiyczkowe p.t. 10A 2P+Z z kluczem DATA do puszki podiogowej

Kabel YKY 0,6/1kV 3x2,5-mm2 RE

Kabel YKY 0,6/1kV 5x16:mm2 RE

Kabel YKY 0,6/1kV 5x25:mm2 RMC
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11
12
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Kotki rozporowe plastykowe

Kotki stalowe Fi-6-mm E90

Korytko "BAKS" KPR 100H60

Korytko "BAKS" KPR 200H60

tacznik klawiszowy nit 6A, 250V bryzgoodporny 1-biegunowy nf 430

tacznik klawiszowy p/t 10A, 250V 1-biegunowy nf 501

tacznik klawiszowy pit 10A, 250V schodowy nf 503

tacznik klawiszowy pft 10A, 250V éwiecznikowy nf 502

Odgatezniki bakelitowe bryzgoszczelne 4-wylotowe

Oprawa dogruntowa podswietlajaca stupy typ RUNA 3 LED 12W 3000 IP67 22° - ozn. H

Oprawa kinkietowa LED 10W/840 - ozn E

Oprawa nascienna LED 3W z kloszem i napisem "PROSZE O POMOC"

Oprawa o$wietlenia awaryjnego nasufitowa LED, AT, 3W, 1h

Oprawa oswietlenia ewkuacyjnego LED, 1W 1h z piktogramem

Oprawa oswietlenia zewnetrznego LED 10W IP44 z czujnikiem ruchu

Oprawa oswietlenia zewnetrznego LED hermetyczna 30W, IP65 do podSwietlania okapdw - ozn. G
Oprawa o$wietlenia zewnetrznego LED hermetyczna 45W, IP65 do oswietlenia zadaszenia - ozn. F
Oprawa oswietleniowa LED 600x600 pft ( 37W, 3700im,) - ozn. B

Oprawa oswietleniowa LED 600x600 p/t ( 37W, 3700Im,) z awaryjnym modutem zasilania - ozn. B (Aw)
Oprawa o$wietleniowa LED GEN.2p/t (18W, 1900Im, IP 20) - ozn. A

Oprawa o$wietleniowa LED GEN.2p/t (18W, 1900Im, IP 20) z awaryjnym modutem zasilania - ozn. A (Aw)
Oprawa oswietleniowa liniowa zawieszana z zrodiem $wiatta LED, L = 591 cm (parametry w/g specyfikacji
okreslonej w projekcie aranzacji wnetrz)

Oprawa oswietleniowa liniowa zawieszana z zrodiem $wiatta LED, L = 788 cm (parametry w/g specyfikacji
okreslonej w projekcie aranzacji wnetrz)

Oprawa oswietleniowa SPOT LED - ozn. D

Ostona rurowa do kabli, sztywna

Prety stalowe ocynkowane Fi-8.0-mm

Przew6d HDGs 2x1,5mm2

Przewdd LgY 450/750V 1x6,0-mm2

Przewdd YDY 450/750V 3x2,5-mm2

Przewod YDY 450/750V 3x10 mm2

Przewod YDY 450/750V 5x4,0-mm2

Przewéd YDY 450/750V 5x6,0-mm2

Przycisk przywotawczy dla niepetnosprawnych

Przycisk wylacznika p.poz.

Puszka podiogowa 6-modutowa, 12x K45

Puszka z tworzywa sztucznego p/t okragta koncowa, PK-60

Puszka z tworzywa sztucznego p/t okragta uniwersalna PO-80 z pokrywa,

Ramka dla osprzetu podtynkowego potréjna

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RL21

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RL28

Rura elektroinstalacyjna PVC gladka sztywna RL47

Rura elektroinstalacyjna PVC karbowana RVKLn 18:-mm

Skrzynka probiercza 200x250x90 dla ztacz kontrolnych instalacji odgromowe;

Sruby kotwiace

Sruby stalowe zgrubne z nakretkami i podkfadkami

Tablica TOZ

Tablica TR-1

Tablica TR-2

Tablica TR-3

Tablica TR-4

Tablica TR-5

Tablica TRK

Uchwyt odstepowy U-21 do mocowania rur elektroinstalacyjnych



63 Uchwyt odstepowy U-28 do mocowania rur elektroinstalacyjnych
64 Uchwyt odstepowy U-47 do mocowania rur elektroinstalacyjnych
65 Uchwyt stalowy do przewodéw E90

66 Uchwyty uziemiajace do rur

67 Uziom dlugosci 4,5 m

68 Uziom ze stali nierdzewnej o srednicy 14,2 mm diugosci 1,5 m
69 Wentylator EDM-100

70 Wspornik scienno-sufitowy korytka kablowego

v Wsporniki dachowe

72 Wsporniki $cienne

73 Wylacznik kottowni WK

74 Zacisk instalacji odgromowej K-314, ocynkowany do pofaczen z rynng dachowg
75 Zaciski izolacyjne skretne

76 Zaprawa budowlana zwykla

77 Zestaw zlgczowo-pomiarowy z wytacznikiem pozarowym w/g rys. nr E15, E16 i E17
78 Zlacza rynnowe

79 Ziacze kontrolne instalacji odgromowej K-422

80 Zigczka do uzioméw 14,3 mm

81 Ztaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL21

82 Ztaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL28

83 Ztaczka kompensacyjna do rur elektroinstalacyjnych z tworzyw sztucznych ZCL47
3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadac pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacii robot,
zaakceptowanym przez inspektora ; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowat przeprowadzenie rob¢t, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacii Projektowej i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Umowa o Wykonanie
Robot Budowlanych.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robat ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie | gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji inspektora nadzoru , nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Umowy,
zostang przez inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2 Sprzet potrzebny do wykonania prac

Ciagnik kotowy (1)
2 |Przyczepa do przewozenia kabli
3 |Przyrzad pomiarowy okablowania strukturalnego




Samochéd dostawczy do 0.9 (1)

Samochod samowyladowczy (1)

Samochéd samowytadowczy do 5+ (1)

Samochod skrzyniowy do 3.5-t (Trambus) (1)

ooy o | B

Samochod skrzyniowy do 5- (1)

9  |Spawarka

10  |Sprezarka powietrzna przewozna spalinowa 10-m3/min (1)

11 |Srodek tacznosci bezprzewodowej

12 |Srodek transportowy (1)

13  |Ubijak spalinowy 50-kg

14 |Wibromtot spalinowy do 3 kW (4KM)

15 |Zuraw samochodowy (1)

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom jakosciowym i wytrzymalosciowym. Sprzet powinien mie¢ odpowiednie parametry
techniczne i powinien by¢ stosowany zgodnie ze swoim przeznaczeniem. Elektronarzedzia mozna uzywac po zbadaniu ich
stanu technicznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacii
Projektowej, STWIORB , wskazaniach inspektora nadzoru , w terminie przewidzianym umowa o wykonanie robot.

4.2. Transport materialow i elementow
Wykonawca przystepujacy do wykonania wewnetrznych instalacji elektrycznych powinien dysponowac nastepujacymi
Srodkami transportu:

. Samochod dostawczy
® Samochéd skrzyniowy

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukiadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegolnych materiatéw i elementow oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sig na srodku transportu.
Transport materiatow i elementow malogabarytowych (np. oprawy o$wietleniowe, zrodta swiatla ) winien by¢ dokonywany w
fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie. Wskazane
jest dostarczenie materiatow i osprzetu na stanowiske montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacig projektowa, wymaganiami STWIORB, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t, przy zastosowaniu materiatéw o wymaganej jakosci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot



zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuniete przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie

przez Inwestora. .
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci

za ich dokladnosc¢.

5.2 Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3, Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalac,
powinny byé zamocowane do podioza w sposdb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

5.4. _Przejcia przez $ciany i stropy
Przejécia przez $ciany i stropy powinny spetniac nastepujace wymagania:
wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez éciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami.
e przejécia pomiedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny byé wykonywane w sposob szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sig wyziewow,

s obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podiogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpieczne
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako oslony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac
rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

e przejscia przez Sciany i stropy oddzielenia pozarowego wykonac z uszczelnieniem masg ognioodpomng
120min.

5.5. Montaz sprzetu, osprzetu i opraw o$wietleniowych

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podioza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i bezpieczne jego
osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu moga sluzy¢ konstrukcie wsporcze lub konsolki osadzone na podiozu,
przyspawane do stalowych elementow konstrukcji budowlanych Iub przykrecone do podtoza za pomoca kotkéw i $rub rozporowych
oraz kolkow wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowaC przez
wkrecanie w metalowy kolek rozporowy lub wbefonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakéw za pomocg kotkow
rozporowych z tworzywa sztucznego. Przewody opraw oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomocg zigezy
swiecznikowych. Montaz kanaléw nasciennych nalezy wykona¢ z uzyciem akcesoriow wykazanych w katalogu firmy bedagej
producentem kanatow.

5.6. Podejscie do odbiornikéw

Podejécia instalagji elektrycznych do odbiomikéw nalezy wykonywac w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéh
estetyczny. Podejécia do przewodéw ulozonych w podtodze nalezy wykonywat wrurach stalowych, zamocowanych
pod powierzchnig podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaly musza spetnia¢ odpowiednie
warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad podioge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika. Do odbiornikow
zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejécia nalezy wykonywat przewodami utozonymi na tych Scianach,
stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju podlozach np. ksztattowniki, korytka, listwy nascienne, kanaty
instalacyjne z tworzywa, itp.




5.7. Ukladanie przewoddw
Wykonanie instalacji p/t wymagaé bedzie uloZenia przewodéw i zainstalowania osprzetu . W przypadku wykonywania instalacii na
istniejacych Scianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i Slepych wnek pod osprzet oraz ich
zatynkowanie.

5.8. taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzgcie i osprzecie instalacyjnym i
w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. W przypadku gdy odbiomiki elektryczne maja wyprowadzone
fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podigczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob
podiaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem InZyniera.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy
przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sq przylaczone za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg
oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé sie podktadki metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposob umozZliwiajacy przeptyw
pradu. Dlugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniaé prawidiowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji | oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania Zyl
ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzac warstwy cyny. Korice przewoddw miedzianych z zytami

wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sig zastosowanie tulejek
zamiast cynowania).

5.9. Przylaczanie odbiomikéw
Migjsca polaczen 2yt przewodow z zaciskami edbiornikow powinny byé dokladnie oczyszczone. Samo polaczenie musi by¢ wykonane
w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja itp.
Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznoci od konstrukcji odbiomika i warunkow
technologicznych.  Przylaczenia sztywne nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Potaczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania
o duzej amplitudzie lub przystosowane sg do przesunie¢ lub przemieszczen.
Polaczenia te nalezy wykonac:

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,

s przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

s przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

5.10. Montaz tablic rozdzielczych

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy
konstrukcje te mocowa¢ do podioza w sposéb podany w wymaganiach technicznych. Urzadzenia skrzynkowe dostarczone
na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich konstrukcja wsporcza nalezy montowac przy pomocy elementow systemu
A

Tablice wobudowie nasciennej lub zaglebionej nalezy przykreca¢ do kotew Iub konstrukcji wsporczych

zamocowanych w podiozu. Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:
e zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

e dokrecic wsposéb pewny wszystkie Sruby iwkrety w potaczeniach elektrycznych
e zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu
e podigczy¢ obwody zewnetrzne

e podigczy¢ przewody ochronne i uziemiajace



5.11. Montaz instalacji piorunochronnych i uziemiajacych
a)  Zwody poziome
Sztuczne zwody piorunochronne nalezy instalowac na stale przy uzyciu odpowiednich wspornikow. Wymiary
poprzeczne powinny by¢ zgodne z norma - drut stalowy ocynkowany O 8mm . Zwody poziome nalezy instalowac co
najmniej 2 cm od powierzchni dachu przy pokryciach niepalnych i trudno zapalnych przy pomocy typowych
wspornikéw dystansowych.

b)  Zwody pionowe na dachu

Stosowa¢ typowe iglice kominowe Iub réwnowazne montowane do chronionych elementéw na dachu jak agregaty
klimatyzacyjne, kominy wentylacyjne i inne elementy dachu. Wysoko$¢ zwoddw dostosowac¢ do wymaganego dla |l
poziomu ochrony kata ochrony 45stopni. Zamocowanie i usztywnienie zwodu pionowego winno by¢ trwate i
odporne na dziatania atmosferyczne zwtaszcza huraganowe porywy wiatru.

c)  Przewody odprowadzajace

Przewody odprowadzajace powinny by¢ ukfadane na zewnetrznych &cianach budynku w rurze ochronnej z PCV
trudnopalnego i nie podirzymujacego palenie. Rure ochronng przewodu prowadzi¢ pod elewacjg w murowanej czesci
sciany , niedopuszczalne jest prowadzenie w palnych warstwach ocieplenia ciany. Przewody odprowadzajace powinny
byt prowadzone po najkrotszej trasie pomiedzy zwodem, a przewodem uziemiajacym. Polaczenia przewodow
odprowadzajacych z uziomami sztucznymi nalezy wykona¢ przy pomocy zltaczy probierczych , umieszczonych w
skrzyneczkach lub puszkach o odpowiednich wymiarach z pokrywami. Puszki te lub skrzynki montowac w Scianie

d)  Ziaczakontrolne

Ztacza kontrolne wykona¢ w postaci ziaczy (zaciskow) probierczych , umieszczonych w skrzynkach lub puszkach
odpowiednich tworzywa trudnozapalnego o odpowiednich wymiarach z pokrywami. Puszki te lub skrzynki montowac
w $cianie na wysokosci 0.8m.

e)  Uziomy

Uziomy sztuczne nalezy wykonywac jako uziomy pionowe. Uzioméw tych nie wolno zabezpiecza¢ przed korozjg
powlokami nie przewodzacymi. Do uziomu nalezy polaczy¢ wszystkie pobliskie podziemne urzadzenia metalowe w
tym uziomy naturalne.



5.12_Proby montazowe
Po zakoniczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob

montazowych naleZy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
= pomiar rezystancji izolacji instalacji pomiar rezystancji izolacji odbiomikow

= pomiary impedancji petli zwarciowych pomiary rezystancji uziemien
= pomiary i badanie wytacznikdw rdznicowo-pradowych testerem

= pomiary napiec na tablicach rozdzielczych

= pomiary obcigzen na wiz-tach.

= Proby dziafania pozarowego wylacznika pradu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspektora nadzoru
inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektows, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora..

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

(a)

czes¢ ogoing opisujaca:

* organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

* bhp,

* wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

+ wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robét,

+ system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli

+ sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi

(b)

czesé szczegolowy opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami fechnicznymi oraz wyposazeniem w

mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

* sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

* sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow

+ sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Rob6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozong jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do badan.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inspektor nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz roboét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze




roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB..

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotiwo$¢ sa okreslone w STWIORB, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z Umowa,

Wykonawca dostarczy inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi

Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji .

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

+ Polskg Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sq objete certyfikacjg okreslona w pkt 1. i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
Robét bedzie posiadac te dokumenty, okreélajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badar wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
inspektorowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spefniaj g tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg j ego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden ped drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru inwestorskiego.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,



- uzgodnienie przez inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone inspektorowi do

ustosunkowania sie.

Decyzje inspektora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem

stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje inspektora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong

Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robét.

(2) Ksiazka Obmiaréw

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw Robét.

Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Przedmiarze rob6t i wpisuje do

Ksigzki Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci

materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Roboét i powinne by¢

udostepnione na kazde zyczenie inspektora nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) protokoty odbioru Robét,

d) protokoly z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacija Projektowa ,
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot.

QObmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Roboét / Wykazie Cen
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia
wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji inspektora na pismie.



Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, ilosci beda obliczane
procentowo zaawansowania robét.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Robét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaj g nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci Robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora.

Jakos¢ i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, STWiORBi
uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesciowego Robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. Odbioru Robét dokonuje inspektor nadzoru
inwestorskiego.

8.3. Odbior ostateczny Roboét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Odbior ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow.




Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikow badar i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgednosci wykonania Robdt z Dokumentacja
Projektowa i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robat komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robét uzupelniajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegéinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego,

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokot odbioru ostatecznego
Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przyqgotowaé nastepujgce dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).

3. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan, zgodnie z ST i ew. PZJ.

5. Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew.PZJ.

6. Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalgczonych do  dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

7. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w ,Odbiér ostateczny Robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogéine

Podstawg ptatnoci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru robét.



Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skfadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i

w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét bedg obejmowac:

- Robocizne bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy.

- Wartos¢ pracy Sprzetu wraz z fowarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy podstawowe
e - PN-EC 60364 : 2000 ,, Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

e -PN-87/e-90056 ,, Przewody elekiroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukladania na state. Przewody o izolacji i
powloce polwinitowej, okragte].

e -PE-EN 60598 ,,Oprawy o$wietleniowe™ (norma wieloarkuszowa)
e -PN-EN 60466 : 2004 ,,Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi *
e -PN-86/E-0500.011do04 , Ochrona odgromowa obiektow budowlanych”

e -PN-E-05204 : 1994 , Ochrona przed elektrycznoscia. Ochrona obiektéw, instalacji i urzadzen.”

10.2. Inne dokumenty
e  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

° Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U.2001.62.628 z dnia 20 czerwca 2001 r.)

. STWIORB.

e  Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r Prawo zaméwien publicznych ( DZ. U. nr 19/2004, poz.177),

ADAM BARSZCZ - nz. GRAZYNA BARSZ
Uprawnienig\budowlane do projekiowania svetie Hudo do pm,emwagf
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w spec|3inbpci instalacyjno-inzynieryjne) 4 speciemodci ing ino-indynieryjne;

w zakjekip sieci, instalaci i urzadzen w caksesie sieci, inglaiact 1 urzgdzer
elekirygaphch 1 elekiroenergetycznych Tentrycznych  elekt energetycmych
- powszechnid zkanych rozwiazaniach konstrukeyjnych Nr ewid. El104/93

ewid. E-471/94



